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MỞ ĐẦU 

Ngày nay, với sự phát triển mạnh mẽ của khoa học và công nghệ, đặc biệt 

là trong lĩnh vực công nghệ điện tử và công nghệ thông tin đã tạo động lực thúc 

đẩy sản xuất, nghiên cứu và ứng dụng trên thiết bị di động trở lên ngày càng phổ 

biến trên thế giới, cũng như ở Việt Nam. Bởi vậy, hàng loạt các hướng nghiên cứu 

trên thiết bị di động đang được triển khai, trong đó có hướng nghiên cứu phát triển 

kỹ thuật định vị vô tuyến cho thiết bị đi động ở môi trường khác nhau (ngoài trời, 

trong nhà, hầm lò,…). 

Bài toán định vị hay xác định vị trí thiết bị di động được xem là bài toán rất 

quan trọng trong hệ thống truyền thông di động. Thông qua kết quả định vị sẽ cho 

phép chúng ta có thể xác định vị trí, tính khoảng cách để thực hiện các ứng dụng 

và phát triển dịch vụ mới như xác định vị trí sản phẩm trong kho hàng, phát hiện 

vị trí nhân viên y tế, bệnh nhân trong bệnh viện, phát hiện vị trí đối tượng thất lạc, 

hay dựa theo vị trí đáp ứng ngữ cảnh phù hợp, hay ứng dụng dò đường, cứu nạn,... 

Nhờ đó, chúng ta tiết kiệm thời gian và chi phí trong cuộc sống hiện đại khi mà 

nhu cầu định vị ngày càng gia tăng cùng với sự phát triển của thế giới. Bởi thế, 

trong nhiều năm qua, hệ thống định vị được phát triển và độ chính xác ngày càng 

cao thông qua việc phát triển hệ thống định vị toàn cầu (GPS - Global Postioning 

System) hay hệ thống định vị vệ tinh toàn cầu (GNSS - Global Navigation Satellite 

System). Trong nhiều năm qua, hệ thống định vị vô tuyến được phát triển rất đa 

dạng và việc nghiên cứu nâng cao độ chính xác trong kỹ thuật định vị luôn được 

nhiều nhà khoa học quan tâm nghiên cứu. 

Tuy nhiên, khi ở phạm vi nhỏ hay đối tượng cụ thể (tòa nhà, địa điểm lịch 

sử) thì độ chính xác vị trí của thiết bị di động so với  đối tượng nhỏ này sẽ không 

xác định được hoặc thiếu chính xác. Đặc biệt là khi ở môi trường trong nhà thì tín 

hiệu của hệ thống GPS gần như mất do bị che khuất. Do đó, việc xác định vị trí 
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hay định vị thiết bị di động trong phạm vi hẹp hay ở môi trường trong nhà đang 

là bài toán cần thiết được nghiên cứu nhằm nâng cao độ chính xác cho việc định 

vị thiết bị di động trong nhà với môi trườngvô tuyến. 

Chính vì vậy, việc nghiên cứu một số kỹ thuật định vị vô tuyến như định vị 

dựa hệ thống định vị toàn cầu (GPS - Global Postioning System), định vị dựa vào 

hệ thống wifi và ứng dụng trong hệ thống dẫn đường theo ngữ cảnh là vấn đề 

nghiên cứu có tính khoa học và ý nghĩa thực tiễn. Do đó, em lựa chọn đề tài của 

luận văn là “Một số kỹ thuật định vị vô tuyến và ứng dụng trong dẫn đường theo 

ngữ cảnh”. Đề tài tập trung nghiên cứu về một số kỹ thuật định tuyến vô tuyến và 

từ đó làm nền tảng cơ sở cho việc cài đặt thử nghiệm hệ thống định vị ứng dụng 

cho dẫn đường theo ngữ cảnh. 

Luận văn gồm có 3 chương: 

Chương 1. Tổng quan về định vị vô tuyến. Chương này tìm hiểu tổng 

quan về khái niệm, kiến trúc, đặc điểm, những vấn đề và ứng dụng của hệ thống 

định vị vô tuyến. 

Chương 2. Một số kỹ thuật định vị vô tuyến. Chương này trình bày một 

số kỹ thuật định vị vô tuyến, phân tích, đánh giá các kỹ thuật đó. Trên cơ sở đó 

lựa chọn một kỹ thuật để cài đặt ở chương 3. 

Chương 3. Ứng dụng kỹ thuật định vị  xây dựng hệ thống dẫn đường 

theo ngữ cảnh. Chương này trình bày về quá trình cài đặt thuật toán định vị bằng 

GPS, kết quả thử nghiệm và đánh giá. 

Cuối cùng là phần kết luận về kết quả thực hiện và hướng phát triển của 

luận văn. 
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CHƯƠNG 1:TỔNG QUAN VỀ ĐỊNH VỊ VÔ TUYẾN 

 

1.1. Giới thiệu 

Sự ra đời của nhiều loại phương tiện tiên tiến như máy bay, tàu vũ trụ đòi 

hỏi 1 kỹ thuật mà các hệ thống cũ không thể đáp ứng được đó là định vị trong 

không gian 3 chiều, đứng trước sự đòi hỏi đó chính phủ Mỹ đã tài trợ 1 chương 

trình nghiên cứu hệ thống định vị và dẫn đường trong vũ trụ. Với Bộ quốc phòng 

Mỹ là cơ quan thiết kế và điều khiển hệ thống định vị toàn cầu. Trong nhóm tham 

gia điều hành dự án GPS cần phải kể đến Phd. Ivan Getting và Bradford Parkinson 

đã góp phần đáng kể trong dự án. GPS là hệ thống bao gồm các vệ tinh bay trên 

quỹ đạo, thu thập thông tin toàn cầu và được xử lý bởi các trạm điều khiển trên 

mặt đất. Ngày nay, khó hình dung rằng có một máy bay, một con tàu hay phương 

tiện thám hiểm trên bộ nào lại không lắp đặt thiết bị nhận tín hiệu từ vệ tinh. Hệ 

GPS là hệ thống dẫn đường bằng vệ tinh do Hoa Kỳ kiểm soát và duy trì hoạt 

động, ngoài ra Nga và Trung Quốc cũng phát triển mở rộng có hệ thống định vị 

riêng cho mình. 

1.2. Các thành phần của hệ thống GPS [1] 

Hệ thống GPS bao gồm ba thành phần: Trạm không gian (Space Segment), 

trung tâm điều khiển (Control Segment), và máy thu tín hiệu GPS (User Segment). 
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